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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft eine Steuervorrichtung fur ei- 
nen elektrischen Druckmaschinenantriebsmotor, die in 
Abhangigkeit von mindestens einer ihr zugefuhrten 5 
SollgroBe, 2. B. einer Solldrehzahl, mindestens ein Lei- 
stungsstellglied, das mit einem elektrischen Netz und 
dem Motor zu verbinden ist, steuert, bestehend aus ei- 
ner Recheneinrichtung und einem Speicher. 

Die zum Antrieb von Druckmaschinen, insbesondere 10 
auch fur groBere Offset-Druckmaschinen verwendeten 
Motoren sind haufig fremderregte Gleichstrommoto- 
ren, die uber gesteuerte Gleichrichter aus einem Dreh- 
stromnetz oder allgemeiner aus einem Wechselstrom- 
netz gespeist werden. Wenn aus Grunden einfacher Fer- 15 
tigung und Lagerhaltung fur Motoren unterschiedlicher 
BaugroBen entsprechend unterschiedlich groBen anzu- 
treibenden Maschinen stets die gleiche Steuervorrich- 
tung verwendet werden soil, so ist eine Anpassung der 
Steuervorrichtung an den jeweiligen Motor notig. 20 
Durch die genannte Steuervorrichtung erfolgt insge- 
samt eine Regelung der Drehzahl des Motors auf die als 
Sollwert vorgegebene Drehzahl. Die bekannten Steuer- 
und Regelvorrichtungen haben den Nachteil, daB sie in 
einem aufwendigen Arbeitsvorgang auf den jeweiligen 25 
Motor abgeglichen werden mussen. Dadurch werden 
fur die Inbetriebnahme qualifizierte Fachleute benotigt. 
Wollte man dadurch Abhilfe schaffen, daB speziell vor- 
eingestellte Steuervorrichtungen eingesetzt werden, so 
ergaben sich hierdurch viele Varianten, was zu einer 30 
erhohten Lagerhaltung und dadurch zu steigenden Ko- 
sten fiihren wurde. 

Eine prozeBgefuhrte Ablaufsteuerung fur Druckma- 
schinen ist in der deutschen Patentschrift DE-PS 
23 37 157 C2 beschrieben. Dort sind eine Eingabeein- 35 
richtung mit mehreren Eingabestellen und ein als Er- 
gebnismatrix ausgebildeter mit der Eingabeeinrichtung 
verbundener Verarbeitungsteil beschrieben. Eine An- 
passung der Steuerung an wahlweise anschiieBbare Mo- 
toren oder Leistungsstellglieder ist nicht vorgesehen. 40 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, cine Steu- 
ervorrichtung zu schaffen, die eine einfache Anpassung 
an unterschiedliche Motoren oder unterschiedliche Lei- 
stungsstellglieder ermoglicht. 

Diese Aufgabe wird gemaB der Erfindung dadurch 45 
gelost, daB der Speicher Parameter mehrerer unter- 
schiedlicher Motoren enthalt, und daB eine Vorrichtung 
zum Erkennen des angeschlossenen Motors vorgesehen 
ist, die die Zufuhrung der dem angeschlossenen Motor 
entsprechenden Parameter aus dem Speicher zur Re- 50 
cheneinrichtung veranlaBt und daB der Speicher Para- 
meter mehrerer unterschiedlicher Leistungsstellglieder 
enthalt, und daB eine Vorrichtung zum Erkennen des an 
die Steuervorrichtung angeschlossenen Leistungsstell- 
gliedes vorgesehen ist, die die Zufuhrung der dem ange- 55 
schlossenen Leistungsstellglied entsprechenden Para- 
meter aus dem Speicher zur Recheneinrichtung veran- 
laBt. 

Die genannten Daten sind in dem Speicher enthaken 
und/oder werden ermittelt und anschlieBend in der 60 
Steuervorrichtung wirksam gemacht, z. B. dem Rechen- 
werk einer Stromrichter-Recheneinrichtung und/oder 
einer anderen Recheneinrichtung zugefiihrt. Die Daten, 
die ermittelt werden, konnen beispielsweise aus im Spei- 
cher enthaltenen Daten berechnet werden. Es ist aber 65 
auch moglich, derartige Daten durch Messung zu ge- 
winnen, beispielsweise durch eine Temperaturmessung, 
um es zu ermoglichen, die Betriebsweise des Antriebs- 



motors an die Umgebun^^P eratur an/.upassen. bei- 
spielsweise bei relativ m&**'*2* r Umgcbungstemperaiur 
den Anfahrvorgang lang.w* auszufuhren Bei den ge- 
nannten Daten kann es zumindest tc.lweise auch 
um Parameterwerte, z. B. Antnebsmotors, handcln. 
Bei dem Speicher handei' « sich um einen Digitalspci- 
cher, vorzugsweise um evr. ROM, wie es in derTechnik 
elektronischer Rechehaft!**«* allgemem bekannt ist. 

Die Erfindung ermoghch: es, daB die Steuervorrich- 
tung in der gewunschter. V/eise arbeitet. ohne daB es 
erforderlich ist, wie beirr. S^nd der Technik, Polcmio- 
meter von Hand einzustsiieri- Es ist zweckmaBig und 
vorteiihaft, wenn die Steuervorrichtung einen Digiial- 
rechner enthalt, wie dies sich bei Steuervorrichtun- 
gen der hier genannten Art bekannt 1st. 

Der Vorteil der ErfinC^ng liegt darin, daB ein und 
dieselbe Steuervorrichtur;^ fdr eine Vielzahl von Moto- 
ren geeignet ist, da durch ^e Gbertragung der Daten in 
die Steuervorrichtung dieve z. B. an den jeweiligen Mo- 
tor angepaBt werden kar ; r~ muB lediglich dafur ,. c - 
sorgt werden, daB die erf^rderlichen Daten z. B. m dem 
Speicher zur Verftigung uehen, von dem aus sie in die 
Steuervorrichtung Qbertr&gen werden konnen. Dabci 
sind keine aufwendigen, rnanuellen Abgleichvorgan;^ 
fur die Inbetriebsetzung notv/endig. 

Der Speicher kann sich am Motor und/oder an einer 
vom Motor anzutreibenden Maschine, also insbesonde- 
re einer Druckmaschine, befinden. Um erne Ubcrtrg- 
gung der im Speicher en: ha J ten en Daten \~ die Steuer- 
vorrichtung zu ermoglichen, muB im einfachsten Fall mn 
Kabel, das mit dem Spei'-hcr in Verbindung stent urA 
das zusatzlich zur Oberwachung des Motors, beispic.v 
weise dessen Drehzahl, benotigte MeBlenu-gen emh*;t, 
zur Steuervorrichtung vcrlcgt werden unc don >u 
einen geeigneten AnschluB, beispielsweise Stecfc*-- 
schluB, angeschlossen. Hier enthalt jede Masehint n 
Form des an der Maschine, beispielsweise r. einem rv 
busten kleinen Gehausc rnontierten Spe-".r die 
den Betrieb der Steuervorrichtung erfordjr.rr.en 
meter und/oder Daten. Wird der Motor die 
samte Druckmaschine einschlieBlich Mo::: £*gen 
anderes Modell ausgetauscht, so sind bei e„serfc~.- 
gen Austausch Anderurigcn an der Stci* ■~--:chu: ? 
nicht erforderlich. . . 

Der Speicher kann .sich in unmittelbr^ ^zat v.r 
Steuervorrichtung befinden. Dies kann irr r^zi 
eine besonders storsicherc Datenubertr^..^ r. 
sein. AuBerdem sind in diesem Falle die 
sammengehorenden clckironischen Bau?.~T*- : 5r. nr; 
allzuweit voneinander getrennt, wodurcr . :erp- 
fung der Anlage im EinzcHall crleichten s: -~ cl::, 

Man kann so verfahrcn, daB je nach ar- iiir-V'.rii,* 
Benden Maschine ein besonderer Spc\c^"^z :r ;i, 
Steuervorrichtung eingesetzt wird. Bei r...^. y.c-rw 
Ausfuhrungsform der Erfindung 1st jedor: 
daB der Speicher Parameter mehrerer un-r 
Motoren enthalt, und datt eine Vornchu:^ 
nen des an die Steuervorrichtung anges ~. 
tors vorgesehen ist, die die Zufuhrunc 
schlossenen Motor entsprechenden 
Steuervorrichtung veranlaBt. Die genann* 
der Motoren sind beispielsweise die Ncnr- 
Nenn-Ankerspannung und der Nenn-Fr-c- -rr. u- 
einer bestimmten Belastii"g- 

Wenn hier die Parameter samtlichcr ,r ttwr. 
vorrichtung anschlieBb;ucr Motoren m >^--er 
halten sind, so kann die Sicucrvorrichunv - 
Motoren zusammengcscli;iHci werden. 
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Der Speicher kann gemaB einer Ausfuhrungsform der 
Erfindung, vorteilhafterweise zusatzlich zu den Daten 
oder Parametern fur die verschiedenen Motoren, Para- 
meter mehrerer unterschiedlicher Leistungsstellglieder 
enthalten, und es ist eine Vorrichtung zum Erkennen des 5 
an die Steuervorrichtung angeschlossenen Leistungs- 
steligliedes vorgesehen, die die Zufuhrung der dem an- 
geschlossenen Leistungsstellglied entsprechenden Para- 
meter zur Steuervorrichtung veranlaBt. Eine derartige 
Ausfuhrungsform der Erfindung ermoglicht es beispieis- 10 
weise, beim nie vollig auszuschlieBenden Ausfall eines 
fur eine bestimmte Maschine vorgesehenen Leistungs- 
stellgliedes, das fur eine andere Maschine im gleichen 
Betrieb vorhandene Leistungsstellglied anstatt des de- 
fekten Leistungsstellgliedes einzusetzen. Ist das als Er- 15 
satz verwendete Leistungsstellglied fur einen kleineren 
Motor vorgesehen und daher schwacher dimensioniert, 
so verhindert die geschilderte Ausfuhrungsform der Er- 
findung, daB dieses als Ersatz vorgesehene Leistungs- 
stellglied elektrisch iiberlastet wird. Der Betrieb des 20 
Motors ist dann zwar moglich, jedoch nicht mit dessen 
voller Leistung; 

Die eingangs genannten ermittelten Daten, die der 
Steuervorrichtung zugefuhrt werden, konnen durchaus 
auch aufgrund von Daten der Steuervorrichtung selbst 25 
ermittelt worden sein. Es kann sich hier beispielsweise 
um Daten hinsichtlich der Temperatur der in der Steu- 
ervorrichtung enthaltenen Halbleiterelemente, den zeit- 
lichen Veriauf des Drehmoments, die Temperatur des 
Motors handeln. Es kann sich hierbei jedoch auch um in 30 
der Steuervorrichtung oder in den mit dieser verbun- 
denen Leistungsstellgliedern in irgendeiner Form ge- 
speicherte Daten handeln, die in der soeben geschilder- 
ten Weise dazu verwendet werden, eine Uberlastung 
der Leistungsstellglieder zu verhindern. 35 

Das Erkennen des jeweils angeschlossenen Motors 
oder der Maschine bzw. des Leistungsstellgliedes kann 
im einfachsten Fall dadurch technisch verwirklicht sein, 
daB die Angaben uber den Motor (z. B. die Typbezeich- 
nung) oder das Leistungsstellglied uber eine von Hand 40 
zu betatigende Eingabevorrichtung eingebbar sind, bei- 
spielsweise mittels Drehschaltern oder Kippschaltern. 
Bei einer anderen Ausfuhrungsform der Erfindung, bei 
der auch dieser einfache Einstellvorgang nicht erforder- 
lich ist, ist vorgesehen, daB die Erkennung des ange- 45 
schlossenen Motors uber codierte Stecker erfolgt, die- 
mit zum Motor fuhrenden MeB- und/oder Kontrollei- 
tungen verbunden sind. Auf diese Weise wird bei der 
Herstellung einer elektrischen Verbindung, die ohnehin 
erforderhch ist, gleichzeitig der Steuervorrichtung mit- 50 
geteilt, welche Art von Motor angeschlossen ist. Der 
Codierstecker kann beispielsweise Codierstifte aufwei- 
sen, deren Vorhandensein oder Nichtvorhandensein 
durch Endschaher abgetastet wird. Die Anordnung 
kann auch so getroffen sein, daB je nach Art des verwen- 55 
deten Codiersteckers dieser nur in eine einzige von 
mehreren Buchsen paBt, und daB auf diese Weise der 
Steuervorrichtung die Art der angeschlossenen Maschi- 
ne mitgeteilt wird. In ahnlicher Weise kann bei Ausfuh- 
rungsformen der Erfindung das angeschlossene Lei- 6 o 
stungssteliglied erkannt werden. 

SchlieBlich ist bei einer wiederum anderen Ausfuh- 
rungsform vorgesehen, daB zum Erkennen des an die 
Steuervorrichtung angeschlossenen Motors eine MeB- 
vorrichtung zum Erfassen mindestens eines charakteri- 6 5 
stischen MeBwerts, z. B. des Ankerwicklungswider- 
stands des Motors, vorgesehen ist. Wenn die zum An- 
schluB an die Steuervorrichtung in Frage kommenden 



Motoren oder Leistungsstellglieder sich hinsichtlich des 
genannten MeBwerts ausreichend ideutlich unterschei- 
den, so kann auch auf diese Weise eine automatische 
Feststellung des angeschlossenen Motors oder Lei- 
stungsstellgliedes erfolgen. 

Bei einer Ausfuhrungsform der Erfindung ist zum Er- 
kennen des an die Steuervorrichtung angeschlossenen 
Motors oder des Leistungsstellglieds eine uber eine Lei- 
tung abfragbareCodierung, z. B. KurzschluBverbindung 
vorgesehen. 

Wenn die gleiche BaugroBe eines Motors zum An- 
trieb unterschiedlicher Maschinen verwendet wird, so 
kann es erforderhch sein, je nach Anwendungsfall den 
Motor in unterschiedlicher Weise zu betreiben, bei- 
spielsweise mit einer unterschiedlichen Drehzahl. Auch 
diese Angaben uber den Motor konnen der Steuervor- 
richtung auf eine der oben geschilderten Arten mitge- 
teilt werden. Unterschiedliche Motoren lassen sich mog- 
licherweise durch eine reine Messung von am Motor 
zuganglichen GroBen dadurch feststellen, daB das Dreh- 
moment, das proportional der Ankerstromaufnahme ist, 
festgestellt wird. 

Elektromotoren haben herstellungsbedingte Toleran- 
zen, die dazu fuhren, daB beim Anlegen von zwei Nenn- 
groBen, beispielsweise der Nenn-Ankerspannung und 
des Nenn-Erregerstroms, bei einer vorbestimmten Bela- 
stung die gewunschte Nenn-Drehzahl unterschritten 
oder uberschritten wird. Um in einem derartigen Fall 
die Nenn-Drehzahl moglichst genau zu erreichen, und 
dies ohne aufwendige JustiermaBnahmen an der Steuer- 
vorrichtung, ist gemaB einer Ausfuhrungsform der Er- 
findung, die zum Steuern eines fremderregten Gleich- 
strommotors dient, wie er haufig bei Druckmaschinen 
verwendet wird, vorgesehen, daB sie eine Vorrichtung 
aufweist, um aus den Daten und/oder Parametern und 
ggf. beim Betrieb des Motors in der Steuervorrichtung 
ermittelten MeBwerten den Erregerstrom auf einen 
derartigen Wert einzustellen, daB ein vorgegebenes Be- 
triebsverhalten, z. B. ein vorgegebener Zusammenhang 
zwischen der Drehzahl und der Ankerspannung, vor- 
handen ist, und auf diesem Wert konstant zu halten. Dies 
kann z. B. in der Weise erfolgen, daB die Nenn-Ankers- 
pannung und der Nenn-Erregerstrom bei Nennbela- 
stung eingestellt werden, und daB bei Abweichung der 
Drehzahl von der Nenn-Drehzahl der Erregerstrom so 
verandert wird, bis die Nenn-Drehzahl erreicht wird. 
Der hierdurch gefundene Wert des Erregerstroms wird 
abgespeichert, vorzugsweise nach einer Analog-Digital- 
Umsetzung in einem Speicher einer Rechenvorrichtung. 
Wird dieser Erregerstrom konstant gehalten, so werden 
hierdurch Drehzahlabweichungen infolge von Tempe- 
raturschwankungen der Erregerwicklung vermieden. 

Es besteht jedoch auch die Moglichkeit, die Abwei- 
chungen der Motorparameter von den Nennwerten 
herstellerseitig in einem Probelauf festzustellen und in 
einem Speicher, der dem Motor raumlich zugeordnet 
ist, insbesondere mit dem Motor fest verbunden ist, ab- 
zuspeichern. Wenn dann dieser Motor installiert wird, 
und ohnehin eine MeBieitung zur Steuervorrichtung 
verlegt werden muB, wobei diese MeBieitung beispiels- 
weise die von einem Tachogenerator gelieferten Impul- 
se iibertragt, so konnen im gleichen Kabel angeordnete 
Leitungen dazu dienen, die im Speicher enthaltene In- 
formation uber die Toleranzen des Motors der Steuer- 
vorrichtung zuzufuhren und diese Daten zur automati- 
schen Einsteliung der Steuervorrichtung zu verwenden. 

Bei einer Ausfuhrungsform der Erfindung ist vorgese- 
hen, daB, ahnlich wie oben fur die Parameter des Motors 
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vorgesehen wurde, auch Parameter der verwendeten 
Stromrichter der Steuervorrichtung zugefiihrt werden, 
sofern unterschiedliche Stromrichter verwendet werden 
kdnnen. In einem derartigen Fall wird die Steuervor- 
richtung ohne EinstellmaBnahmen automatisch an die 
jeweiligen Stromrichter angepaBt. 

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung erge- 
ben sich aus der nachfolgenden Beschreibung eines 
Ausfuhrungsbeispiels der Erfindung anhand der Zeich- 
nung, die erfindungswesentliche Einzelheiten zeigt, und 
aus den Anspruchen. Die einzelnen Merkmale konnen 
je einzeln fur sich oder zu mehreren in beliebiger Kom- 
bination bei einer Ausfuhrungsform der Erfindung ver- 
wirklicht sein. 

Die einzige Figur zeigt schematisch ein Ausfuhrungs- 
beispiel einer Steuervorrichtung fur eine Bogen-Offset- 
druckmaschine. 

Ein als fremderregter Gleichstrommotor ausgebilde- 
ter Motor 1 treibt eine Sechsfarben-Bogen-Offsetma- 
schine an. Der Ankerstrom fur den Motor 1 und der 
einer Feldwicklung 2 des Motors 1 zugefuhrte Erreger- 
strom werden von einem Leistungsstellglied 3, im weite- 
ren einfach als Leistungsteil bezeichnet, geliefert, das 
gesteuerte Gleichrichter (Thyristoren) enthalt, durch die 
die von einem Drehstromnetz 4 gelieferte elektrische 
Energie in Gleichstrom umgewandelt wird. Die Ziindim- 
puise fur das Leistungsteil 3 werden von einer Strom- 
richter-Recheneinrichtung 5 erzeugt und dem Lei- 
stungsteil 3 uber Leitungen 7 zugefiihrt. Im Leistungsteil 
3 sind StrommeBeinrichtungen und SpannungsmeBein- 30 
richtungen enthalten, deren MeBwerte uber Leitungen 8 
der Stromrichter-Recheneinrichtung 5 zugefiihrt wer- 
den. Ein mit der Welle des Motors 1 verbundener Ta- 
chogenerator 10 Hefert ein fur die Drehzahl des.Motors 
charakteristisches Signal uber eine Leitung 11 an die 35 
Stromrichter-Recheneinrichtung 5. 

Eine mit der Stromrichter-Recheneinrichtung 5 ge- 
koppelte Recheneinrichtung 12 steht mit einer Maschi- 
nensteuerung 13 und mit einem Speicher 14 in Verbin- 
dung. Die Maschinensteuerung 13 wird von dem fur die 40 
Druckmaschine verantwortlichen Drucker betatigt, wo- 
bei er beispielsweise das Einschalten und Ausschalten 
der Druckmaschine und die Drehzahleinstellung an der 
Maschinensteuerung vornimmt. An der Maschinen- 
steuerung werden auch weitere Einstellvorgange und 45 
Regelvorgange veranlaBt, die nicht mit dem Antrieb des 
Motors 1 in unmittelbarem Zusammenhang stehen, bei- 
spielsweise die Registerverstellung der Druckmaschine. 

Mit der Recheneinrichtung 12 ist eine Eingabevor- 
richtung 15 verbunden, an der bei der Installation der 50 
Anlage mittels Schaltern eine Typenangabe fur den Mo- 
tor 1 und fiir die vom Motor angetriebene Druckma- 
schine eingegeben worden sind. Im Speicher 14 sind 
Parameter fiir alle zum Antrieb von Druckmaschinen 
verwendeten Motoren des Herstellers der in der Figur 55 
gezeigten Anlage abgespeichert. 

Anhand der an der Eingabevorrichtung 15 vorgenom- 
menen Einstellungen ist die Recheneinrichtung 12 in der 
Lage, aus dem Speicher 14 diejenigen Parameter auszu- 
lesen, die fur den speziellen angeschlossenen Motor 1 60 
charakteristisch sind. Diese Parameter umfassen insbe 
sondere den maximal zulassigen Ankerstrom, die maxi- 
mal zulassige Ankerspannung, den Erregerstrom fiir die 
Feldwicklung 2, den zulassigen Drehzahibereich des 
Motors 1 und gegebenenfalls andere Werte. Beim Mo- 65 
tor 1 gemaB Ausfiihrungsbeispiel soli es sich um einen 
Motor handeln, der hinsichtlich maximalem Ankerstrom 
und maximaler Drehzahl unter den Werten eines ande- 
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ren, vom gleichen Hersteller gelieferten Motors liegt, 
dessen Parameter ebenfalls im Speicher 14 abgespei- 
chert sind. Der Leistungsteil 3 ware in der Lage, auch 
jenen anderen Motor zu versorgen. Die Recheneinrich- 
5 tung 12 sorgt dafiir, daB als der Stromrichter-Rechen- 
einrichtung 5 zuzufuhrende Sollwerte hochstens die fiir 
den angeschlossenen Motor 1 zulassigen Werte verwen- 
det werden, selbst wenn aus irgendwelchen Griinden an 
der Maschinensteuerung 13 ein hoherer Wert, beispiels- 
10 weise fur die Drehzahl, eingestellt worden sein sollte. 

Wenn von der im Beispiel vorgesehenen Sechsfarben- 
Druckmaschine beispielsweise nur zwei Farbwerke in 
Betrieb sind, so andert sich das von der Druckmaschine 
benotigte maximale Drehmoment, und diese Tatsache 
15 wird durch die Maschinensteuerung 13 der Rechenein- 
richtung 12 ebenfalls mitgeteilt. Wenn daher, wie so- 
eben erwahnt, nur zwei Druckwerke in Betrieb sind, so 
wird durch die Recheneinrichtung 12 dafiir gesorgt, daB 
der Stromrichter-Recheneinrichtung 5 als maximal 
20 moglicher Soll-Wert fur den Ankerstrom ein niedrige- 
rer Wert zugeuhrt wird, als wenn alle sechs Druckwerke 
in Betrieb sind. . 

Die im Ausfiihrungsbeispiel vorgesehene Aufteilung 
der Aufgaben zwischen der Stromrichter- Rechenein- 
25 richtung 5 und der Recheneinrichtung 12 kann auch 
anders gewahlt werden oder es konnen auch beide ge- 
nannten Recheneinrichtungen zu einer einzigen zusam- 
mengefaBt werden. 

Die Erfindung ist verwendbar fiir den Motor oder die 
Motoren fur den Hauptantrieb einer Druckmaschine, 
aber auch fur andere Motoren einer Druckmaschine, 
z. B. im Feuchtwerk. 

Patentanspruche 

1. Steuervorrichtung fur einen elektrischen Druck- 
maschinenantriebsmotor (1), die in Abhangigkeit 
von mindestens einer ihr zugefiihrten SollgroBe, 
z. B. einer Solldrehzahl, mindestens ein Leistungs- 
stellglied (3), das mit einem elektrischen Netz (4) 
und dem Motor (1) zu verbinden ist, steuert, beste- 
hend aus einer Recheneinrichtung (12) und einem 
Speicher (14), dadurch gekennzeichnet, daB der 
Speicher (14) Parameter mehrerer unterschiedli- 
cher Motoren enthalt, und daB eine Vorrichtung 
zum Erkennen des angeschlossenen Motors (1) vor- 
gesehen ist, die die Zufuhrung der dem angeschlos- 
senen Motor entsprechenden Parameter aus dem 
Speicher (14) zur Recheneinrichtung (12) veranlaBt. 

2. Steuervorrichtung fiir einen elektrischen Druck- 
maschinenantriebsmotor (1), die in Abhangigkeit 
von mindestens einer ihr zugefiihrten SollgroBe, 
z. B. einer Solldrehzahl, mindestens ein Leistungs- 
stellglied (3), das mit einem elektrischen Netz (4) 
und dem Motor (1) zu verbinden ist, steuert, beste- 
hend aus einer Recheneinrichtung (12) und einem 
Speicher (14), insbesondere nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Speicher (14) Para- 
meter mehrerer unterschiedlicher Leistungsstell- 
glieder enthalt, und daB eine Vorrichtung zum -Er- 
kennen des an die Steuervorrichtung angeschlosse- 
nen Leistungsstellgliedes (3) vorgesehen ist, die die 
Zufuhrung der dem angeschlossenen Leistungs- 
stellglied (3) entsprechenden Parameter aus dem 
Speicher (14) zur Recheneinrichtung (12) veranlaBt. 

3. Steuervorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB Angaben uber den Mo- 
tor (1) oder uber das Leistungsstellglied (3) uber 
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eine von Hand zu betatigende Eingabevorrichtung 
(15) eingebbar sind. 

4. Steuervorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Erkennung des angeschlosse- 
nen Motors (1) uber Codierstecker erfolgt, die mit 5 
zum Motor (1) fiihrenden MeQ- und/oder Kontrol- 
leitungen verbunden sind. 

5. Steuervorrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Erkennung des angeschlosse- 
nen Leistungsstellgliedes (3) uber Codierstecker er- 10 
folgt. 

6. Steuervorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB zum Erkennen des an- 
geschlossenen Motors (1) oder des Leistungsstell- 
gliedes (3) eine MeBvorrichtung zum Erfassen min- 15 
destens eines charakteristischen MeBwerts, z. B. 
des Ankerwicklungswiderstands des Motors (1), 
vorgesehen ist. 

7. Steuervorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB zum Erkennen des an- 20 
geschlossenen Motors (1) oder des Leistungsstell- 
gliedes (3) eine uber eine Leitung abfragbare Co- 
dierung vorgesehen ist. 

8. Steuervorrichtung nach einem der vorhergehen- 
den Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der 25 
Speicher (14) Parameter eines zur Energieversor- 
gung des Motors (1) verwendeten Stromrichters 
enthalt, die von der Recheneinrichtung (12) aus- 
wertbar sind. 

9. Steuervorrichtung nach einem der vorhergehen- 30 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Speicher (14) ein Digitalspeicher ist, insbesondere 
ein ROM. 
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